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PUMA PID - sterownik kotla CO nowej generacji

1.WSTEP I OPIS REGULATORA
Gratulujemy wyboru sterownika firmy ELEKTRO-MIZ", Puma Did!

Puma Did jest sterownikiem z ptynna regulacja mocy kotta przeznaczonym do kottéw na biopaliwa oraz
paliwa state z podajnikiem $limakowym lub ttokowym.

Puma D:d wykorzystujaca algorytm PID FUZZY LOGIC jest owocem wieloletniej pracy najlepszych

programistow, czego dowodem sa nowatorskie rozwigzania zaimplementowane w algorytmie spalania oraz

algorytmie regulacji temperatury.

Puma Did steruje niezaleznie dwoma procesami:

a) regulacja temperatury

’sz I Algorytm PID II dostosowuje moc kotta do zadanej temperatury, dzigki czemu nie wystgpuja
gwaltowne zmiany temperatury w kominie oraz w komorze spalania. Kociot jest w stanie grza¢

przez caly czas, bez przestojow z moca od 1% (stan podtrzymania ognia) az do 100% (maksymalna moc

kotta).

b) regulacja procesu spalania

]4 a Automatyczna kontrola dawki (ADC - Automatic Dose Control)

Unikalne oprogramowanie samoczynnie zmienia dawki paliwa w zalezno$ci od wartosci
energetycznej opatu do + - 33% od nastawy.

(}6 S System Elastycznego Spalania (FBS Flexible Burning System)

Sterowniki wyposazone w ta opcj¢ moga poprawnie spala¢ opal o kalorycznosci rézniacej si¢
o 15% od nastawionej. Oznacza to, ze zmiana kalorycznosci opatu w rozsadnych granicach nie wymaga
korekcji dawki lub zmiany nastawy wentylatora. Ogien nie cofa si¢ do kielicha ani nie wystgpuje zjawisko
wysypywania niedopalonego opatu do popielnika.

Sterownik automatycznie dobiera pauzg dawki paliwa oraz ilo$¢ powietrza. Instalator ustawia parametry
wyjsciowe kotta, a uzytkownik nastawia tylko temperature kotla!

Regulator PUMA Pid wystepuje w dwdch opcjach montazowych:
- panelowe do zabudowy w kotle
- wolnostojace urzadzenie do zamontowania na kotle.

Urzadzenie wyposazone jest standardowo w:

- czujnik temperatury CO

- czujnik temperatury CWU

- czujnik temperatury podajnika

- czujnik temperatury wody powrotne;j

- czujnik temperatury spalin (opcja przy biomasie)
- przewdd zasilajacy

Zalety i korzy$ci z zastosowania sterownika PUMA Did:

- ekonomia: oszczednos¢ paliwa

- ekologia: niski poziom pytéw i gazow szkodliwych dla §rodowiska, niska temperatura spalin
- dhuzsza zywotno$¢ wymiennika ( kotta )

- brak efektu kondensacji wody w komorach wymiennika
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PUMA PID - sterownik kotla CO nowej generacji

2. BEZPIECZENSTWO I MONTAZ

2.1. BEZPIECZENSTWO

Przed przystapieniem do montazu, nalezy uwaznie zapoznac¢ si¢ z ponizszymi wymogami i do nich si¢
ustosunkowac:

=> regulator nie moze by¢ wykorzystywany do innych funkcji niz jest przeznaczony.

=> regulator nie powinien by¢ uzytkowany w miejscach:
- 0 duzym zapyleniu,
- narazonych na dziatanie duzych zakltdcen elektromagnetycznych,
- 0 duzej wilgotnosci,
- narazonych na bezpos$rednie dzialanie promieni stonecznych,
- w $rodowisku gazow tatwopalnych.

=> nalezy stosowa¢ dodatkowa automatyke zabezpieczajaca kociot i instalacje przed skutkami
awarii regulatora badz btedow w oprogramowaniu, tzn:
- regulator nie moze by¢ wykorzystywany jako jedyne zabezpieczenie przed nadmiernym
wzrostem temp. na kotle oraz przed cofnigciem si¢ ptomienia do retorty.

Dlatego nalezy stosowac¢ dodatkowe zabezpieczenia typu termostat bezpieczenstwa STB i dodatkowe
zabezpieczenie retorty typu wodny zespot zalewowy zasobnika paliwa ( strazak ).

=> zasobnik cieptej wody uzytkowej ( CWU ) wspodtpracujacy z regulatorem PUMA Pid
powinien by¢ zaopatrzony w ci$nieniowy zawor bezpieczenstwa.

=> stosowac tylko w otwartych instalacjach grzewczych.

2.2. MONTAZ

Regulator PUMA i II wystegpuje w dwoch wersjach montazowych:
- jako urzadzenie wolnostojace do zamontowania na kotle lub

- jako panel do zamontowania w czolowej czgsci izolacji kotta.

® Wszelkie prace instalacyjne zwiazane z montazem lub demontazem urzadzenia lub przewodoéw
elektrycznych powinny by¢ dokonywane po uprzednim odcigciu zasilania od urzadzenia.

® Nie wolno dotyka¢ zaciskow lub innych elementéw urzadzenia bedacych pod napigciem.

® Montaz i demontaz urzadzenia w wersji wolnostojacej lub panelowej oraz wszelkie podtaczenia przewodow
powinny by¢ wykonywane przez osobg uprawniong do podtaczania instalacji urzadzen elektrycznych zgodnie
z obowiazujacymi normami.

® Schemat podlaczen urzadzen zewnetrznych do sterownika w wersji wolnostojacej znajduje sig na tylnej
$cianie urzadzenia (Rys.1).

* W przypadku podtaczania urzadzen do wersji panelowej opis podtaczanych urzadzen znajduje si¢ na tylnej
czesci obudowy sterownika (Rys.2).

® Za szkody zwiazane z nieprawidtowym podtaczeniem urzadzen do regulatora producent nie ponosi
odpowiedzialnosci.

* W razie jakichkolwiek watpliwos$ci dotyczacych bezpiecznego podtaczenia urzadzenia, jego eksploatacji
nalezy skontaktowac si¢ z dostawca lub producentem urzadzenia.

® Wszystkie czynno$ci serwisowe oprocz czyszczenia, wymiany bezpiecznikow oraz nastawiania funkcji
powinny by¢ wykonywane przez autoryzowany serwis lub serwis producenta.

ELEKTRO-MIZ® Pleszew




PUMA PID - sterownik kotla CO nowej generacji
2.3. SCHEMAT PODLACZEN
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2.4. WYMIANA BEZPIECZNIKOW

Przed wymiana bezpiecznikow w urzadzeniu nalezy bezwzglednie upewnic sig, ze urzadzenie jest odtaczone

od sieci elektryczne;.

W przypadku wymiany bezpiecznika w urzadzeniu w wersji panelowej, nalezy panel wykreci¢ z obudowy
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kotta a nastgpnie odchyli¢. Gniazda bezpiecznikéw opisane sa jako "FUSE" (Rys.2).

Nalezy ztacze bezpiecznika wypiac, a nastgpnie wymienic¢ uszkodzony bezpiecznik na sprawny o tej same;j

warto$ci.
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PUMA PID - sterownik kotla CO nowej generacji
2.5. ROZMIESZCZENIE CZUJNIKOW

Termostat
pokojowy

)

Pompa C.O. CW.U.
pay Czujnik CWU | D
Czujnik kotta Pompa CWU )

‘--------7

Czujnik kosza

—
[
|

Czujnik temperatury kotla powinien by¢ umieszczony w kapilarze na kotle. W przypadku braku kapilary w
kotle, czujnik nalezy umiesci¢ na rurze zasilajacej kotta odpowiednio go przymocowujac aby zachowacé bliski
kontakt z czynnikiem ciepta. Nalezy rowniez czujnik zaizolowac.

Czujnik temperatury CWU nalezy umiesci¢ w kapilarze w bojlerze.

Czujnik temperatury wody powrotnej nalezy zamontowac na rurze wody powrotnej kotla i zaizolowa¢ go.

Czujnik temperatury podajnika (kosza) nalezy umiesci¢ na podajniku.

Czujnik temperatury spalin (opcja przy biopaliwie) nalezy umiesci¢ w czopuchu kotla.

2.6. TERMOSTAT AWARYJNY STB

Producent zaleca zamontowanie Termostatu Awaryjnego
(mozliwo$¢ zakupu w ELEKTRO-MIZ)"), ktory zabezpiecza kociol przed
przegrzaniem w przypadku niekontrolowanego wzrostu temperatury 80 +5°C.
Po przekroczeniu granicznej temperatury roztaczy obwod wentylatora.

Termostat nalezy zamocowac¢ do rury wyjsciowej cieptej wody za pomoca spr¢zyny mocujacej, tak aby
przylegat on szczelnie do powierzchni rury. Czerwona kontrolka sygnalizuje roztaczony obwod wentylatora.

Aby ponownie uruchomi¢ wentylator nalezy wcisnaé przycisk na termostacie. Warunkiem ponownego
wlaczenia termostatu jest temperatura mniejsza niz 80+-5C.

Cieplej wody kontrolka sygnalizujaca
przegrzanie kotla C.O.

sprezyna
‘mocujaca
przewdd polaczeniowy

DMUCHAWA
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PUMA PID - sterownik kotla CO nowej generacji
3. OPIS PANELU PRZEDNIEGO

1.Wylacznik zasilania.

2.Wyswietlacz cyfrowy.

3. Kontrolki sygnalizacyjne : DMUCHAWA, PODAJNIK, POMPA, POMPA C.W.U., ZAPALARKA,
POMPA CYRKULACYJNA lub ODPOPIELANIE (opcja przy biopaliwie).

4,6-Av zmiana warto§ci wybranego parametru np: nastawy temperatury lub temperatury CWU. Przyciski
te stuza rowniez do poruszania si¢ w MENU sterowania recznego przy rozpalaniu.

S-C]w normalnym trybie pracy przycisk START / STOP. Przytrzymanie dluzej (ok. 3 sek.) umozliwia
dostep do MENU sterowania recznego.

3.1. WYSWIETLACZ

Sterownik wyposazony jest kolorowy wyswietlacz LCD TFT o rozdzielczosci 400 x 240 pikseli, na ktorym
wys$wietlane sa wszystkie parametry dotyczace obstugi sterownika w postaci ikon.

3.2. LAMPKI SYGNALIZACYJNE

@ - sygnalizuje gdy pracuje dmuchawa.

- $wieci, gdy pracuje podajnik.

- $wieci, gdy pracuje pompa C.O.

@ - $wieci, gdy pracuje pompa C.W.U.

@ - §wieci, gdy pracuje zapalarka (opcja przy biopaliwie)

- $wieci, gdy pracuje pompa cyrkulacyjna lub odpopielanie (opcja przy biopaliwie).
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PUMA PID - sterownik kotla CO nowej generacji

4. UZYTKOWANIE

4.1. KLAWIATURA

klawisz n

- wlaczenie / wylaczenie zasilania sterownika

przycisk A

- krétkie przyci$nigcie na ekranie roboczym uruchamia edycjg nastaw temperatury CO
- dlugie przycisnigcie na ekranie roboczym wywotuje menu uzytkownika
- podczas edycji — zwigkszanie warto$ci lub wlaczenie parametru

przycisk

- krotkie przycis$nigeie — wlaczenie / wytaczenie regulacji temperatury
- dlugie przycisnigcie na ekranie roboczym wywotuje menu sterowania rgcznego
- podczas edycji — zatwierdzenie edytowanego parametru i wybodr kolejnego

przycisk v

- krotkie przycisnigeie na ekranie roboczym uruchamia edycje¢ nastaw temperatury CWU
- dlugie przycisnigcie na ekranie roboczym wywotuje menu instalatora
- podczas edycji — zmniejszanie wartosci lub wylaczenie parametru

4.2. EKRAN ROBOCZY

Aktywny profil

Temperatura  czasowy korekty Korekta temperatury
zadana temperatury zadanej wynikajacej
na kotle zadanej z profilu czasowego

ELEKTRO-MIZ" Pleszew




PUMA PID - sterownik kotla CO nowej generacji

4.3. OBSLUGA NASTAW CO
Po krotkim przycisnigciu klawisza & sterownik przechodzi w tryb edycji nastawy temperatury CO o czym
informuje pulsujaca ikonga temperatury zadanej. Edycji dokonujemy przyciskami lub a nastgpnie
przyciskiem przewijania przechodzimy do nastgpnej pozycji. Aktualnie edytowany parametr zawsze
wskazywany jest poprzez miganie danej ikony lub wartosci. Po uzyskaniu wtasciwych nastaw nalezy na 10
sekund wstrzymac si¢ od naciskania klawiszy urzadzenia co spowoduje zaakceptowanie zadanych wartosci.
Podczas edycji parametrow po menu poruszamy si¢ w sposob kotowy, czyli z ostatniej edytowanej pozycji
klawiszem przewijania przechodzimy znéw do pozycji pierwszej.

W gornej czgéci zaznaczono warto$ci mozliwe do edycji na danym ekranie. Wylaczony profil
czasowy sygnalizowany jest przez zmiang koloru ikony na szary (nieaktywny). Edycja strefy czasowej
odbywa si¢ na nowym ekranie.

Aktywny profil
Temperatura  czasowy korekty Korekta temperatury
zadana temperatury zadanej wynikajacej
na kotle zadanej z profilu czasowego

4.4. KOREKTA DOBOWA TEMPERATURY ZADANEJ CO
Regulator PUMA Did wyposazony jest w zegar, co umozliwia automatyczng zmiang temperatury zadanej
regulatora o roznych porach dnia. Doba zostata podzielona na 24 godziny. Powoduje to, iz mozna kazda
godzing zdefiniowaé oddzielnie.
Aby edytowac¢ profil temperatury nalezy:

- kroétko nacisnaé przycisk & Zaczyna miga¢ nastawa temp. CO.

- krétko nacisnaé przycisk [ -] . Zaczyna migac¢ ikona zegara.

- ponownie nacisnac¢ . Zaczyna miga¢ korekcja nastawy temp. CO od strefy czasowe;.

- nacisnaé przycisk& lub v Otworzy si¢ okno profilu temperatury.
Korekty dokonujemy przyciskami i v a przechodzenie pomigdzy kolejnymi godzinami nastgpuje po
przycisnigciu klawisza przewijania . Sterownik umozliwia nastawg korekty od -9 st.C do +9 st.C lub
wylaczenie czasowe CO (przycisnigcie klawisza v gdy korekta ustawiona na -9 st.C).
Np. ustawienie korekty -5st.C o godzinie 12 oznacza obnizenie temperatury o pigé st.C w stosunku do
temperatury zadanej.
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PUMA PID - sterownik kotla CO nowej generacji

4.5. OBSLUGA NASTAW CWU
Po krotkim przycisnigciu klawisza v sterownik przechodzi w tryb edycji nastawy temperatury CWU o
czym informuje pulsujaca ikona temperatury zadanej. Edycji dokonujemy przyciskami lub v a
nastgpnie przyciskiem przewijania przechodzimy do nastgpnej pozycji. Aktualnie edytowany parametr
zawsze wskazywany jest poprzez miganie danej ikony lub wartosci. Po uzyskaniu wtasciwych nastaw nalezy
na 10 sekund wstrzymac si¢ od naciskania klawiszy urzadzenia co spowoduje zaakceptowanie zadanych
wartosci.
Podczas edycji parametrow po menu poruszamy si¢ w sposob kotowy, czyli z ostatniej edytowanej pozycji
klawiszem przewijania przechodzimy znéw do pozycji pierwszej.

W gornej czesci zaznaczono warto$ci mozliwe do edycji na danym ekranie. Wytaczony profil
czasowy sygnalizowany jest przez zmiang koloru ikony na szary (nieaktywny). Edycja strefy czasowe;j
odbywa si¢ na nowym ekranie.

Aktywny profil

Temperatura  czasowy korekty Korekta temperatury
zadana temperatury zadanej wynikajacej
na bojlerze zadanej z profilu czasowego

4.6. KOREKTA DOBOWA TEMPERATURY ZADANEJ CWU
Regulator PUMA Pid wyposazony jest w zegar, co umozliwia automatyczng zmiang temperatury zadanej
regulatora o réznych porach dnia. Doba zostata podzielona na 24 godziny. Powoduje to, iz mozna kazda
godzing zdefiniowa¢ oddzielnie.
Aby edytowac profil temperatury nalezy:

- krotko nacisnaé przycisk & Zaczyna miga¢ nastawa temp. CWU.

- krétko nacisnaé przycisk [ | . Zaczyna migac¢ ikona zegara.

- ponownie nacisnaé . Zaczyna miga¢ korekcja nastawy temp. CWU od strefy czasowe;j.

- nacisna¢ przycisk & lub v Otworzy okno profilu temperatury.
Korekty dokonujemy przyciskami %l v a przechodzenie pomigdzy kolejnymi godzinami nastgpuje po
przycisnigciu klawisza przewijania . Sterownik umozliwia nastawg korekty od -9 st.C do +9 st.C lub
wylaczenie czasowe CO (przycisnigcie klawisza gdy korekta ustawiona na -9 st.C).
Np. ustawienie korekty -5st.C o godzinie 12 oznacza obnizenie temperatury o pig¢ st.C w stosunku do

temperatury zadane;j.
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PUMA PID - sterownik kotla CO nowej generacji

UWAGA! W przypadku nie zastosowania w instalacji c.o. pompy CWU, funkcja grzania bojlera musi by¢
ustawiona pozycji STOP.

UWAGA! W przypadku nastawy temp. CWU wyZszej niz nastawa temp.CO sterownik w pierwszej
kolejnosci bedzie probowal nagrza¢ bojler z woda uzytkowa. Podczas tego procesu temperatura kotta musi
by¢ wyzsza niz nastawa CWU, a wigc tym bardziej wyzsza od nastawy CO. Aby nie dopusci¢ do przegrania
pomieszczen, pompa CO musi dostarczy¢ mniej wody. Jest to realizowane w dwoch trybach: ptynnym
(pompa CO zwalnia obroty) lub skokowym (pompa CO pracuje cyklicznie z pelna moca, a nastepnie
zatrzymuje si¢). Parametry takiego cyklu sa wyliczane automatycznie.

Algorytm grzania CWU jest oparty tylko o jedna nastawg - temperaturg CWU, pozostale parametry sterownik
wylicza automatycznie.

PRIORYTET CWU (tryb letni) nalezy nastawg temperatury kotla ustawi¢ ponizej 40°C tak aby w gérnym
lewym narozniku wys$wietlacza pojawita si¢ ikona STOP. Pompa CO nie bgdzie pracowata.

4.7. STEROWANIE RECZNE
Sterownie reczne wykorzystywane jest gtdwnie w trybie rozpalania kotta.
Tryb pracy recznej jest zataczany poprzez dhugie nacisnigcie klawisza podczas wyswietlania ekranu

roboczego. W trybie recznym mozliwe jest sterowanie wszystkimi wyjsciami poprzez klawisze
(zataczenie wyjscia) i v (wylaczenie wyjscia). Przechodzenie do kolejnego wyjscia jest realizowane przez

nacisniecie klawisz

&0 & =
378 = 1
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4.8. MENU SERWISOWE
Wejscie do menu uzytkownika nastepuje po dtuzszym przytrzymaniu przycisku A podczas wyswietlania
przez sterownik ekranu roboczego.

Aktualnie edytowany parametr wskazywany poprzez miganie wartosci lub ikony zmieniamy klawiszami A

i . Przejscie do nastgpnej wartosci uzyskujemy po przycisnigciu klawisza . Wyjscie z menu
nastgpuje po wybraniu ikony drzwi oraz nacisnigciu lub Mozliwe do edycji sa nastgpujace
wartoS$ci:

m Wysokos¢ kopea shuizy do korygowania ilosci podawanego opatu(czasu pracy podajnika) i jest
-"-'-' regulowana w zakresie od - 10 do 10. Obnizenie warto$ci ponizej -10, gdy na ekranie pojawi si¢

nastgpujaca ikona S'.‘E

Oznacza, ze podajnik zostal wylaczony i mozna pali¢ na ruszcie awaryjnym. Dmuchawa wtedy pracuje
normalnie.
Zmiana wartosci powyzej 10, gdy na ekranie pojawi si¢ ikona

Ade

sygnalizuje, iz zostata aktywowana funkcja Automatycznej Dawki Paliwa(ADC). Na belce statusu pojawia
si¢ warto$¢ korekcji dawkowania paliwa w zakresie +-33%. Gdy dawka jest zwigkszana napis jest czerwony,
gdy zmiejszana napis jest niebieski.

UWAGA! W przypadku korzystania z aktywnej funkcji termostatu pokojowego, ustawionych stref
czasowych lub w okresie letnim tylko z funkcji Cieptej Wody Uzytkowej, ADC nalezy wytaczy¢ czyli
ustawi¢ w pozycji wysoko$¢ kopcea 0, gdyz w krotkich odbiorach ciepta funkcja ta nie koryguje dawki
paliwa. Funkcja ta dziata poprawnie przy ciagtym odbiorze ciepta.

UWAGA! W przypadku zastosowania regulatora do sterowania podajnikiem ttokowym, przerwa migdzy
dawkami paliwa dla 100% mocy kotla jest ustawiana indywidualnie. Dla podajnika $limakowego przerwa
migdzy dawkami paliwa dla 100% mocy kotta ustawiana jest standardowo na 40sek.

Przyktadowe nastawy parametru Wysoko$¢ kopca znajduja si¢ na ostatniej stronie instrukcji.

UWAGA! Przy ustawieniu regulatora na pracg dla kottow BIOPALIWOWYCH funkcja ADC jest
nieaktywna.
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(a 3 MIN.MOC KOTLA (zakres: 1 do 8%) definiuje podawanie paliwa oraz zataczenie dmuchawy w
MIN podtrzymaniu ognia.
Podtrzymanie ognia jest wyliczane z pauzy migdzy dawkami przy 100% mocy kotla i ustawionej min. mocy
kotta. Pauza migdzy dawkami standardowo ustawiana jest na 40sek.(chyba, Ze producent kotta ustawi
inaczej). Wzor do wyliczenia podtrzymania ognia wyglada nastgpujaco:
Przerwa_miedzy dawkami
TP = *100%
Min_moc_kotla
TP- przerwa mi¢dzy podawaniami dawki paliwa w podtrzymaniu ognia.

MAX. i MIN. OBR. DMUCHAWY - funkcja ta umozliwia skorygowanie mocy dmuchawy w
1 przypadku gdy palenisko jest mocno napowietrzone i powoduje zbyt silne wydmuchiwanie
zarzewia. Nastawa polega na tym, ze gdy np. ustawi si¢ moc dmuchawy na 80%, to sterownik przyjmie sobie
taka nastawg jako maksymalna moc wydajnosci dmuchawy. Korekcja mocy dmuchawy liczona jest od 10 do
100 i wyrazana jest w %. Min. moc dmuchawy ustawia si¢ w sytuacji kiedy zastosowana dmuchawa nie ma
mozliwosci ptynnego sterowania na nizszych mocach, tzn. jesli dmuchawa przy niskich obrotach zatrzymuje
si¢ badz zaczyna bucze¢, nalezy warto$¢ min. mocy dmuchawy zwigkszyc¢.

? 19 WYBOR TRYBU PID - funkcja ta polega na wyborze pracy regulatora:

PID ZAL.. oznacza automatyczny tryb pracy regulatora. Regulator, aby utrzymac¢ zadang temp. na kotle,
samoczynnie bedzie dobierat przerwe miedzy dawkami paliwa oraz regulowat moca dmuchawy.

PID WYY.. oznacza pétautomatyczny tryb pracy regulatora. W trybie tym dmuchawa pracuje z jednakowa
moca na jaka jest ustawiona, a pauza miedzy dawkami jest stata. Ilos¢ podawanego opatu mozna zmieniaé
modyfikujac parametr: WYSOKOSC KOPCA. Histereza zalaczenia dmuchawy i podajnika wynosi 2°C.
Funkcja ta ma zastosowanie w przypadku stosowania gorszej jakosci opatu.

1@_" PRACA POMPY CO - funkcja ta polega na wyborze pracy pompy c.0.:

SKOKOWA oznacza dynamiczny tryb pracy pompy c.o. Funkcja ta ma zastosowanie gdy w instalacji
zamontowane sa pompy energooszczedne. Pompa c.o. pracuje wtedy w trybie przerywanym w odstgpach
czasowych 15min. postdj, Smin. Praca.

PLYNNA oznacza automatyczny tryb pracy pompy c.o. gdzie pompa c.o. przy grzaniu bojlera automatycznie
zwalnia obroty.

ﬁ 18 TERMOSTAT POKOJOWY - regulator moze wspotpracowac z termostatem pokojowym

dziatajacym na zasadzie styku zwarty/rozwarty. Po aktywowaniu tej funkcji na ekranie
wys$wietlacza pojawi sig ikona termostatu. Niebieski kolor ikony termometru($niezynka + styk rozwarty)
oznacza, ze termostat pokojowy jest w trybie spoczynku (nie grzejemy). Kolor czerwony ikony termometru
(stoneczko + styk zwarty) oznacza, ze termostat pokojowy jest w trybie grzania. Wspoltpraca regulatora z
termostatem pokojowym polega na czasowym wytaczeniu pompy c.o. Uzytkownik ustawia wedlug wlasnych
potrzeb czas postoju pompy c.o. w zakresie od 2min. do 60min. Czas pracy pompy c.o. w trybie styku
rozwartego(nie grzejemy) jest warto$cia stata i wynosi 2min.

CZAS/DATA - funkcja shuzy do edycji godziny i daty.

il OCHRONA KOSZA(podajnika) - Regulator moze by¢ dodatkowo wyposazony w czujnik
ochrony podajnika. Jezeli regulator posiada czujnik ochrony podajnika, a sam czujnik ulegnie
awarii, wowczas na wyswietlaczu pojawi si¢ komunikat“ZAPALENIE OPALU W KOSZU”. Nalezy wtedy
wylaczy¢ funkcjg ochrony podajnika oraz w celu dalszego korzystania z urzadzenia, wymieni¢ czujnik na
nowy. Pulsujaca kontrolka” PODAJNIK” oznacza wytaczona funkcj¢ ochrony podajnika.

El_ WYJSCIE - wyjscie do ekranu gtownego.
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5. ROZPALANIE OGNIA W PODAJNIKU SLIMAKOWYM LUB TLOKOWYM

Gdy regulator jest zalaczony i na wyswietlaczu jest wyswietlana aktualna temperatura kotta, nalezy
przytrzymac przycisk przez ok. 3sek. az nastapi zmiana okna wyswietlacza na okno STEROWANIE

RECZNE.
‘ ARLY ‘

m378 =1

Nastgpnie nalezy przyciskiem [:] najecha¢ na ikong podajnika. Pojedyncze naci$nigcie przycisku &
uruchomi podajnik i ropocznie si¢ proces napetniania palnika retorty lub komory paleniskowej w kotle z
podajnikiem ttokowym. Prac¢ podajnika sygnalizuje $wiecaca kontrolka "PODAJNIK".

W przypadku podajnika §limakowego, gdy palenisko retorty zostanie napetnione paliwem, nalezy nacisnaé
przycisk S/ . Podajnik tlokowy po podaniu jednej dawki samoczynnie sie¢ wylacza. Jezeli komora
paleniskowa po podaniy pojedynczej dawki paliwa nie jest wypetniona, proces nalezy powtérzyé, ponownie
przyciskajac przycisk . Po wylaczeniu podajnika kontrolka "PODAJNIK" réwniez gasnie.

Na powierzchni paleniska nalezy umiesci¢ podpatke do grilla i podpali¢. Gdy podpalka sig juz rozpali, w celu
szybszego rozpalenia sig paliwa na w palniku retortowym, nalezy przyciskiem , po najechaniu na ikong
dmuchawy, uruchomi¢ dmuchawg. Wiaczenie zasygnalizuje nam zapalenie si¢ lampki “DMUCHAWA”.

Proces rozpalania trwa az do momentu, gdy temperatura na kotle bedzie zblizona do temperatury nastawy.
Dlatego, aby unikna¢ wypalenia si¢ paliwa w palniku retortowym lub komorze paleniskowej podajnika
ttokowego, nalezy co jaki$ czas zalacza¢ podajnik aby dostarczy¢ paliwa.

Gdy kociot osiagnie juz zblizona temperature do nastawy nalezy wyj$¢ z menu STEROWNIE RECZNE i
przyciskiem zalaczy¢ automatyczny tryb pracy regulatora. Pracg regulatora zasygnalizuje nam
pojawienie si¢ w dolnym prawym rogu ekranu ikony START.

UWAGA! W menu STEROWANIA RECZNEGO pompy c.o. i CWU przestaja pracowac. Dlatego, aby nie
doprowadzi¢ do przegrzania kotta w trybie rozpalania, nalezy r¢cznie zataczy¢ pompg c.o. W trybie
normalnego grzania pompa c.o. zatacza si¢ od temperatury 34°C.
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6. ROZPALANIE PALIWA W KOTLE NA BIOPALIWA

Regulator PUMA P2 moze by¢ zastosowany w kottach na biopaliwa. Aby regulator mogt poprawnie
pracowac¢ do regulatora musi by¢ zastosowany czujnik spalin PT 1000. Jego zadaniem jest pomiar
temperatury spalin, ktéry umozliwia precyzyjna kontrolg procesu spalania.

6.1. ROZPALANIE KOTLA

Wejscie w tryb rozpalania nastgpuje po krotkim naci$nigciu przycisku C] w czasie wy$wietlania ekranu
roboczego. W poczatkowej fazie procesu podajnik dostarcza dawke startowa paliwa, a celu jego rozpalenia
uruchomione zostaja dmuchawa i zapalarka. Proces automatycznego rozpalania trwa 25min.

W razie stwierdzenia,'@)gieﬁ w kotle zostat rozpalony, mozliwe jest przejscie do normalnej pracy po

nacisnigciu klawisza lub . W przypadku zaistnienia konieczno$ci przerwania rozpalania i
zatrzymania regulacji Kotta, nalezy krétko nacisna¢ klawisz .

6.2. WYGASZANIE KOTEA W PRZYPADKU ZASTOSOWANIA BIOPALIWA

Wygaszanie kotla rozpoczyna si¢ po krétkim naci$nigeiu przycisku dg] w czasie wyswietlania ekranu
roboczego. Proces wygaszania trwa 15min. Polega on na wlaczeniu dmuchawy na maksymalne obroty, co
skutkuje wystudzeniem palnika oraz dopaleniem paliwa.

W razie stwierdzenia, ze kociot zostat wygaszony przed uplywem wyznaczonego czasu, mozliwe jest
przejécie do stanu wytaczenia po nacisnieciu klawisza A lub v .
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7. USTAWIANIE ODPOPIELANIA W KOTLE NA BIOPALIW,

Wejscie w tryb ustawiania odpopielania nastgpuje po dlugim nacisnigciu przycisku W czasie
wys$wietlania ekranu roboczego. Na wys$wietlaczu pojawi si¢ okno kodowe menu serwisowego. Po
wprowadzeniu kodu 2010 otworzy si¢ okno do ustawiania trybu odpopielania.

Aktualnie edytowany parametr wskazywany poprzez miganie wartosci lub ikony zmieniamy klawiszami &
i v . Przejscie do nastepnej warto$ci uzyskujemy po przycisnieciu klawisza t] . Wyjscie z menu
nastepuje po wybraniu ikony drzwi oraz nacisnig¢ciu A lub .
Mozliwe do edycji sa nastgpujace parametry:

- typ odpopielania - §limakowy lub tlokowy. W przypadku zastosowania odpopielania tlokowego nalezy
zamontowac¢ wylacznik krancowy.

- czestotliwo$¢ odpopielania polega ona na ustawieniu co ktory cykl zalaczenia podajnika ma zataczy¢ sig
odpopielanie.

- czas odpopielania polega na ustawieniu czasu pracy podajnika. W przypadku zastosowania odpopielania
slimakowego jest to czas pracy wyrazony w sekundach, a w przypadku odpopielania ttokowego jest to czas

ustawienia obrotu krancowki(wykonania jednego petnego cyklu podajnika)..
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8. USTAWIANIE POMPY CYRKULACYJNEJ

Regulator PUMA Pid moze dodatkowo sterowaé praca pompy cyrkulacyjnej. Funkcja ta dostgpna jest tylko
wtedy, gdy regulator ustawiony jest na paliwo podstawowe “WEGIEL”. Przy ustawieniu regulatora na
paliwo “BIO” funkcja ta jest nie aktywna.

Konfiguracja pracy pompy cyrkulacyjnej polega na ustawieniu czasu pracy pompy oraz jej postoju dla kazde;j
godziny.

Aby wejs¢ w ustawienia pracy pompy cyrkulacyjnej nalezy przytrzymac klawisz v przez ok. 10sek. az na
ekranie pojawi si¢ menu kodowe. Nalezy wprowadzi¢ klawiszami v& kod 0246 i zatwierdzi¢ cala
operacje klawiszem .

Po wykonaniu tej operacji otworzy sig¢ okno nastaw. Do przeskakiwania miedzy ikonami shuzy klawisz D
Klawiszami v& dokonuje si¢ nastaw a klawiszem zatwierdza dokonane zmiany.

Ustawianie profilu dobowego dla pompy cyrkulacyjnej polega na aktywowaniu zataczenia pompy dla danej
godziny. Klawisz stuzy do przeskakiwania migdzy godzinami, a klawiszami 6 aktywujemy lub
dezaktywujemy zalaczanie si¢ pompy cyrkulacyjnej.
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9.WSPOLPRACA REGULATORA Z MODULAMI ZEWNETRZNYMI.

Regulator PUMA Pid moze wspotpracowaé z dodatkowymi modutami zewngtrznymi obstugujacymi zawor
trdj- lub czterodrogowy, modutem sondy lambda.

Modut zewngtrzny, np. sterowania zaworem, podtacza si¢ do gniazda cyfrowego oznaczone w regulatorze
jako TX RX. Regulator automatycznie rozpozna podtaczony modut i zasygnalizuje jego podtaczenie na
wyswietlaczu regulatora.

9.1. OBSLUGA ZAWORU TROJDROGOWEGO.

Gdy regulator jest wlaczony oraz podtaczony jest modut sterowania zaworem tréjdrogowym nalezy
przytrzymac przycisk \/ przez okoto 10sek., aby w nowym oknie dokona¢ odpowiednich nastaw. Gdy pojawi
si¢ okno kodowe nalezy przyciskami &varowadzié kod 0369. Do zatwierdzania stuzy przycisk .
Po wprowadzeniu kodu otworzy si¢ okno w ktorym przyciskami&Vedytuj emy wartosci zadane, a
przyciskiem zatwierdzamy dana pozycje. Przy zastosowaniu modutu do sterowania zaworem
trojdrogowym ustawiana jest tylko temperatura na wyjsciu za zaworem.
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10. WYBOR JEZYKA KOMUNIKATOW
Regulator PUMA Pid moze wy$wietla¢ komunikaty tekstowe w kilku jezykach.

Aby wybraé odpowiednia wersj¢ jezykowa nalezy przytrzymac przycisk Vprzez 10sek., az na ekranie
pojawi si¢ okno kodowe. Wprowadzenle kodu 3105 spowodu_]e otwarcie menu jqzykowego Nalezy najechaé

na odpowiednia flage przymsklem i zatwierdzi€ ja przyciskiem

& |POLSKI

11. WYKRESY NA EKRANIE

Regulator PUMA Pid moze wy$wietla¢ na ekranie wykresy temperatury na kotle oraz na bojlerze.

Aby wybra¢ podglad wykreséw nalezy przytrzymac przycisk Vprzez 10sek., az na ekranie pojawi si¢ okno
kodowe. Nalezy wprowadzi¢ kod 1203 i pojawi si¢ okno z wykresami. Kolorem czerwonym oznaczona
zostala temperatura na kotle a kolorem niebieskim temperatura na bojlerze. Aby wréci¢ do poprzedniego
wygladu ekranu trzeba ponownie prowadzi¢ kod 1203.

.m

ELEKTRO-MIZ" Pleszew




PUMA PID - sterownik kotla CO nowej generacji

12. AKTUALIZACJA OPROGRAMOWANIA

Aktualizacja oprogramowania sterownika Puma PID, jest mozliwa po odlgczeniu zasilania od sterownika i
podtaczenia go kablem USB do komputera poprzez ztacze na tylnej §ciance urzadzenia. Sterownik po
podtaczeniu do ztacza USB w komputerze zostanie automatycznie rozpoznany jako dysk zewngtrzny. Po
otwarciu dysku w Eksploratorze Windows nalezy do katalogu UPGRADE skopiowac¢ plik z nowa wersja
oprogramowania przeznaczona dla sterownika Puma.

FEX
Pl Edycja  Widok Ulubione Marzedzia  Pomoc _,ak
|J Wsterz J l?f /':) Wyszukaj ll_ Foldery .
Adres |~w Gl V| Przejd:z

Zadania plikow i folderdw

L e (=
(= Ubwdirz nowy Folder "J UPGRADE L.J ARCHIVE
@ Publikuj ten Folder w sieci |

‘Wb

@ Udostepnij ten folder

Inne miejsca

'vj M8 kamputer
lD Moje dokumenty
I Dokumnenty udosteprione

‘d Maije migjsca sieciowe

Szczegoly

Dysk wymienny {G:)
Drysk weymienny

System plikow: FAT

Nastgpnie sterownik automatycznie dokona aktualizacji oprogramowania i poinformuje uzytkownika o
prawidtowym przeprowadzeniu procedury, wyswietlajac komunikat:

UPGRADING........ SUCCESS

W razie skopiowania do urzadzenia btednego pliku, urzadzenie poinformuje o bigdzie.
Po dokonaniu aktualizacji nalezy odtaczy¢ urzadzenie od komputera i ponownie podtaczy¢ zasilanie.
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13. KOMUNIKATY ALARMOW

Na ekranie wy$wietlacza moga pojawia¢ si¢ nastgpujace komunikaty alarméw w postaci ikon:
Alarmy czujnikow temperatury:

0 Czujnik temperatury kotla (wejscie T KOC) | I | '

O

0 Czujnik temperatury CWU (wejscie T CWU) % '
‘@

0 Czujnik temperatury podajnika (wejscie TPOD)

0 Czujnik temperatury spalin (wejscie TDOD)

& gam
K &
o] o]

0 Czujnik temperatury plytki (czujnik wewn. obudowy) ﬂPCB'
@

Alarmy wyj$cia WN:
Alarm - ,, poiar w koszu” !‘! '
il O
Alarm - ,,awaria lub blokada podajnika tlokowego” .o:o. h '
@

Alarm - ,.sygnalizacja zadzialania zabezpieczenia STB”
e

Alarm - ,.brak opatu w koszu”

R
o]

Alarm - ,,otwarty kosz”

o

Alarm - ,,uszkodzone wyjscie podajnika slimakowego”

Alarm - ,,uszkodzone wyjscie pompy CO”

Alarm - ,,uszkodzone wyjscie pompy CWU”

Alarm - ,,uszkodzone wyjscie zapalarki”

Alarm - ,,uszkodzone wyjscie dmuchawy”

s
o
==
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14. PARAMETRY TECHNICZNE

Parametry elektryczne:

Zasilanie +10% ~230 VAC/50 Hz
Pobor mocy 1,5W
Maksymalna moc dmuchawy 100 W
Maksymalna moc podajnika 300 W
Maksymalna moc pompy C.O 100 W
Maksymalna moc pompy C.W.U 100 W
Zapalarka 300 W
Pomiary:

Doktadnos$¢ pomiaru temperatury 2°C
Rozdzielczo$¢ pomiaru temp.wody wyjsciowej 0,1°C
Rozdzielczos¢ pozostatych pomiarow temperatury 1°C

Zakres pomiaru temperatury 0-100°C
Pozostale parametry

Temperatura pracy 0-50°C

Wilgotnosc 5-95% bez kondesacji

Stopien ochrony

1P 40

Klasa izolacji 1
Zakres regulacji temperatury nastawy kotla 40-80°C
Zakres regulacji temperatury nastawy CWU 40-70°C

Podwojne zabezpieczenie wyjs¢ pradowych, powyzej 5°C od temperatury nastawy

roztaczany zostaje obwdd podajnik i dmuchawa.

Funkcja przeciw zamarzaniu, ponizej 5°C zalacza si¢ pompa obiegowa CO.

Wymiary do montazu (wersja panel do zabudowy)
Rozstaw kotkéw

133mm x 62mm x 32mm
147mm x 58mm
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15. ZGLASZANIE AWARIIL, ZASADY SERWISU

1. Producent zapewnia profesjonalny serwis, ktory znajduje sie w siedzibie firmy ELEKTRO-MIZ®.
2. Gwarancja obejmuje okres 24 miesiace od daty zakupu.

3. Wady i uszkodzenia ujawnione w okresie gwarancyjnym beda bezptatnie usuwane w terminie nie
dhuzszym niz 14 dni od daty dostarczenia urzadzenia do serwisu

4. Gwarancja nie obejmuje uszkodzen powstatych z winy uzytkownika, wskutek niewtasciwej eksploatacji,
dokonywanych przerdbek i napraw poza serwisem, wszelkich uszkodzen termicznych i mechanicznych oraz
z przyczyn niezaleznych typu wyladowanie atmosferyczne, przepigcia sieci elektrycznej itp.

5. Koszt przesyltki do serwisu ponosi klient.

6. Przy zgtoszeniu reklamacji nalezy dotaczy¢ opis usterki, doktadny adres zwrotny oraz telefon kontaktowy.
W przeciwnym razie reklamacja bedzie rozpatrzona w dluzszym czasie.

7. Sprzedawca ma obowiazek wypetni¢ kartg gwarancyjna w dniu wydania sprzgtu. Karta gwarancyjna
niewypelniona badz zawierajaca jakiekolwiek poprawki, czy skreslenia uniemozliwia skorzystanie
z uprawnien z tytutu gwarancji.
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16. KARTA GWARANCYJNA

Data Zakres reklamaciji Podpis i pieczatka

Data produkcji

Data sprzedazy Podpis i pieczatka
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Informacja o pozbywaniu si¢ urzadzen elektrycznych i elektronicznych

Przestawiony symbol umieszczony na produkcie lub jego opakowaniu
zgodnie z Ustawa z dn. 29.07.2005r o zuzytym sprzgcie elektrycznym i
elektronicznym informuje, ze produkt ten nie moze by¢ traktowany jako
odpad komunalny. W razie utylizacji, powtérnego uzycia lub odzysku
urzadzenie nalezy przekaza¢ do wyspecjalizowanych punktow zbiorki.
Recykling pomoze uniknaé niekorzystnych skutkoéw dla srodowiska i
zdrowia ludzi. Szczegétowe informacje o najblizszym punkcie zbiorki
mozna uzyska¢ w lokalnym urzgdzie. Nieprawidlowa utylizacja odpadéw zagrozona jest
karami przewidzianymi w odpowiednich przepisach lokalnych. Gtowny Inspektorat Ochrony
Srodowiska nadat firmie ELEK TRO-MIZ nastepujacy numer rejestrowy: E0007079WZ
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ELEKTRO-MIZ®

tel./fax (062) 7427-628

www.elektro-miz.pl | info@elektro-miz.pl

PPHU ELEKTRO-MIZ Zbigniew Mizerny
Producent regulatoréw temperatury do kottéw c.o.
ul. Lenartowicka 39; 63-300 Pleszew * NIP 617-001-47-25

Sterownik PUMA PID powstat przy wspétpracy firmy LS ELEKTRONIK
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